Sobota 8.9% | 9%.9% | 10°-10% | 10%-11% | 11%12% | 12%13% | 13"-14" | 1415 | 1516% | 1616 | 1717 | 17%-18™ | 18%-19% | 19°-20" Niedziela 859% | 9%.9% | 10™-10 | 10%-11%° | 11%12% | 12%13% | 13%-14" | 14%%-15% | 1516% | 1616 | 1717 | 17%-18™ | 18%-19% | 19%-20*
Sterowanie | prog. robotow
stacjonarnych, W
5X 6X
12X 13X
19X . . . 20X
Metrologia elektryczna, L5 Metrologia elektryczna, L1 Metrologia elektryczna, L2
drinz. M. Sieja, 5. 208C drinz. M. Sieja, 5. 208C drinz. M. Sieja, 5. 208C
Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, L1 Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, L3 Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, L2
drinz. M. Sieja, 5. 11 drinz. M. Sieja, 5. 11 drinz. M. Sieja, 5. 11
Sensory w ukf. automatyki i
26X x robotyki, L3
Metrologia elektryczna, Lk4 Metrologia elektryczna, Lk3
drinz. M. Sieja, 5. 209 drinz. M. Sieja, 5. 209
Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, L1 Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, L3 Sterowanie i prog. robotow stacjonarnych, L2
drinz. M. Sieja, 5. 11 drinz. M. Sieja, 5. 11 drinz. M. Sieja, 5. 11
9.xI 10X
Sensory w ukt. automatyki i Sensory w ukf. automatyki i
161 robotyki, L3 - robotyki, L3
Metrologia elektryczna, Lkd Metrologia elektryczna, Lk3 Metrologia elektryczna, Lkd Metrologia elektryczna, Lk3
drinz. M. Sieja, 5. 209 drinz. M. Sieja, 5. 209 drinz. M. Sieja, 5. 2088 drinz. M. Sieja, 5. 2088
Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, L1 Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, L2 Sterowanie i prog. robotow stacjonarnych, L3
drinz. M. Sieja, 5. 11 drinz. M. Sieja, 5. 11 drinz. M. Sieja, 5. 11
23X 24X
Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, L1 Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, L3 Sterowanie i prog. robotow stacjonarnych, L2
drinz. M. Sieja, 5. 11 drinz. M. Sieja, 5. 11 drinz. M. Sieja, 5. 11
30X 1.1
Pomiary wielkosci nieelektrycznych, L3 Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, L2 Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, L1 Sterowanie i prog. robotow stacjonarnych, L3
prof. K. Tomezyk / dr inz. M. Sieja, s. 2088 drinz. M. Sieja, 5. 11 drinz. M. Sieja, 5. 11 drinz. M. Sieja, 5. 11
Pomiary wielkosci nieelektrycznych, L2
_— drinz. M. Sieja, 5. 209 axi
Pomiary wielkosci nieelektrycznych, L3
prof. K. Tomezyk / dr inz. M. Sieja, s. 2088
Pomiary wielkoci nieelektrycznych, L2 Metrologia elektryczna, L5 Metrologia elektryczna, L1 Metrologia elektryczna, L2
drinz. M. Sieja, 5. 209 drinz. M. Sieja, 5. 208C drinz. M. Sieja, 5. 208C drinz. M. Sieja, 5. 208C
14.X11 15.X11
Metrologia elektryczna, L1 Metrologia elektryczna, L2 Metrologia elektryczna, L5
- drinz. M. Sieja, 5. 208C drinz. M. Sieja, 5. 208C drinz. M. Sieja, 5. 208C -
4l s
Pomiary wielkosci nieelektrycznych, L3
prof. K. Tomezyk / dr inz. M. Sieja, s. 2088
Pomiary wielkosci nieelektrycznych, L2
1w drinz. M. Sieja, 5. 209 -
Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, L1 Sterowanie i prog. robotéw stacjonarnych, 13 Sterowanie | prog. robotéw stacjonarnych, L2
drinz. M. Sieja, 5. 11 drinz. M. Sieja, 5. 11 drinz. M. Sieja, 5. 11
18.1 19.1
251 26.1




