
WIEiK 2024/25 Kierunek: Infotronika  (InF-1)  (InF-1) Rok:  I  Semestr: 1  Grupy: 
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studia niestacjonarne W-1, Ć-1, P-2, LK-2, L-3 aktualizacja: 15/08/2024Studia II stopnia

Szkolenie 
biblioteczne, 

Zoom
Szkolenie BHP, prof. W. Drozd, Zoom

Szkolenie świadomościowe, mgr B. Romek, 
Zoom

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, P2
prof. K. Tomczyk, s. 209

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, L2
prof. K. Tomczyk, s. 209

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, P1
prof. K. Tomczyk, s. 209

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, L1
prof. K. Tomczyk, s. 209

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L1
dr inż. M. Sieja, s. 11

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L3
dr inż. M. Sieja, s. 11

Zintegrowane syst. sterowania w budownictwie, L2
dr inż. A. Romańska, s. WA202

Zintegrowane syst. sterowania w budownictwie, L3
dr inż. A. Romańska, s. WA202

Zintegrowane syst. sterowania w budownictwie, L1
dr inż. A. Romańska, s. WA202

Język obcy,  Lek1  
mgr E. Szabat, MS Teams

Język obcy,  Lek2  
mgr E. Szabat, MS Teams

Historyczne i filozoficzne aspekty techniki, S
prof. K. Kluszczyński, s. A3

Zintegrowane syst. sterowania w budownictwie, L2
dr inż. A. Romańska, s. WA202

Zintegrowane syst. sterowania w budownictwie, L3
dr inż. A. Romańska, s. WA202

LabVIEW w ster. syst. mech., L3
mgr inż. T. Gębarowski, s. WA2 

LabVIEW w ster. syst. mech., L1
mgr inż. T. Gębarowski, s. WA2 

LabVIEW w ster. syst. mech., L2
mgr inż. T. Gębarowski, s. WA2 

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L2
dr inż. M. Sieja, s. 11

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L2
dr inż. M. Sieja, s. 11

Język obcy,  Lek1  
mgr E. Szabat, MS Teams

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L1
dr inż. M. Sieja, s. 11

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L3
dr inż. M. Sieja, s. 11

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L2
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L3
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

LabVIEW w ster. syst. mech., Lk1
prof. R. Mielnik, s. 13 

LabVIEW w ster. syst. mech., Lk2
prof. R. Mielnik, s. 13 

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L1
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L3
dr inż. M. Sieja, s. 11

LabVIEW w ster. syst. mech., L3
prof. R. Mielnik, s. WA2 

LabVIEW w ster. syst. mech., L1
prof. R. Mielnik, s. WA2 

LabVIEW w ster. syst. mech., L2
prof. R. Mielnik, s. WA2 

Historyczne i filozoficzne aspekty techniki, S
prof. K. Kluszczyński, s. A3

Technologie IoT, Lk2
dr inż. P. Król, s. 18

Technologie IoT, Lk1
dr inż. P. Król, s. 18

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog.,  W  
dr inż. K. Suchenia, MS Teams

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L1
dr inż. M. Sieja, s. 11

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L3
dr inż. M. Sieja, s. 11

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L2
dr inż. M. Sieja, s. 11

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L1
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L2
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L1
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L2
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L3
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L1
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L2
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L3
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L2
dr inż. M. Sieja, s. 11

LabVIEW w ster. syst. mech., Lk1
prof. R. Mielnik, s. 13 

LabVIEW w ster. syst. mech., Lk2
prof. R. Mielnik, s. 13 

Technologie IoT, Lk2
dr inż. P. Król, s. 18

Technologie IoT, Lk1
dr inż. P. Król, s. 18

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L1
dr inż. M. Sieja, s. 11

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L3
dr inż. M. Sieja, s. 11

5.X 6.X 4.X

12.X 13.X 11.X

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog.,  W  
dr inż. K. Suchenia, MS Teams

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych,  W  
dr inż. M. Sieja, MS Teams

Sensory w ukł. automatyki i robotyki,  W  
prof. K. Tomczyk, MS Teams

Technologie IoT,  W  
dr inż. P. Król, MS Teams

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog.,  W  
dr inż. K. Suchenia, MS Teams

LabVIEW w ster. syst. mech., Lk1
mgr inż. T. Gębarowski, s. WA2 

LabVIEW w ster. syst. mech., Lk2
mgr inż. T. Gębarowski, s. WA2 

Zintegrowane syst. sterowania w budownictwie,  W  
dr inż. A. Romańska, MS Teams

Technologie IoT, Lk2
dr inż. P. Król, s. 18

Technologie IoT, Lk1
dr inż. P. Król, s. 18

Język obcy,  Lek1  
mgr E. Szabat, MS Teams

Język obcy,  Lek2  
mgr E. Szabat, MS Teams

Technologie IoT,  W  
dr inż. P. Król, MS Teams

Sensory w ukł. automatyki i robotyki,  W  
prof. K. Tomczyk, MS Teams

19.X 20.X 18.X

26.X 27.X 25.X

Technologie IoT,  W  
dr inż. P. Król, MS Teams

Język obcy,  Lek1  
mgr E. Szabat, MS Teams

Język obcy,  Lek2  
mgr E. Szabat, MS Teams

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L3
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, P2
prof. K. Tomczyk, s. 209

Język obcy,  Lek1  
mgr E. Szabat, MS Teams

Język obcy,  Lek2  
mgr E. Szabat, MS Teams

Zintegrowane syst. sterowania w budownictwie,  W  
dr inż. A. Romańska, MS Teams

LabVIEW w ster. syst. mech., Lk1
mgr inż. T. Gębarowski, s. WA2 

LabVIEW w ster. syst. mech., Lk2
mgr inż. T. Gębarowski, s. WA2 

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, L3
dr inż. M. Sieja, s. 209

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, L2
prof. K. Tomczyk, s. 209

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, P1
prof. K. Tomczyk, s. 209

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, L1
prof. K. Tomczyk, s. 209

9.XI 10.XI 8.XI

16.XI 17.XI 15.XI

Technologie IoT, Lk2
dr inż. P. Król, s. 18

Technologie IoT, Lk1
dr inż. P. Król, s. 18

Historyczne i filozoficzne aspekty techniki, S
prof. K. Kluszczyński, s. A2

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, L3
dr inż. M. Sieja, s. 209

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, L3
dr inż. M. Sieja, s. 209

23.XI 24.XI 22.XI

30.XI 1.XII 29.XI

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L3
dr inż. M. Sieja, s. 11

LabVIEW w ster. syst. mech., L3
mgr inż. T. Gębarowski, s. WA2 

LabVIEW w ster. syst. mech., L1
mgr inż. T. Gębarowski, s. WA2 

LabVIEW w ster. syst. mech., L2
mgr inż. T. Gębarowski, s. WA2 

Historyczne i filozoficzne aspekty techniki, S
prof. K. Kluszczyński, s. A2

LabVIEW w ster. syst. mech., L2
prof. R. Mielnik, s. WA2 

LabVIEW w ster. syst. mech., L3
prof. R. Mielnik, s. WA2 

LabVIEW w ster. syst. mech., L1
prof. R. Mielnik, s. WA2 

LabVIEW w ster. syst. mech., Lk1
prof. R. Mielnik, s. 13 

LabVIEW w ster. syst. mech., Lk2
prof. R. Mielnik, s. 13 

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L1
dr inż. M. Sieja, s. 11

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L2
dr inż. M. Sieja, s. 11

Zintegrowane syst. sterowania w budownictwie, L3
dr inż. A. Romańska, s. WA202

Zintegrowane syst. sterowania w budownictwie, L2
dr inż. A. Romańska, s. WA202

Zintegrowane syst. sterowania w budownictwie, L1
dr inż. A. Romańska, s. WA202

Język obcy,  Lek2  
mgr E. Szabat, MS Teams

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, L2
prof. K. Tomczyk, s. 209

Sensory w ukł. automatyki i robotyki, L1
prof. K. Tomczyk, s. 209

7.XII 8.XII 6.XII

14.XII 15.XII 13.XII

LabVIEW w ster. syst. mech., Lk1
mgr inż. T. Gębarowski, s. 13 

LabVIEW w ster. syst. mech., Lk2
mgr inż. T. Gębarowski, s. 13 

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L2
dr inż. M. Sieja, s. 11

Sterowanie i prog. robotów stacjonarnych, L1
dr inż. M. Sieja, s. 11

Zintegrowane syst. sterowania w budownictwie, L1
dr inż. A. Romańska, s. WA202

21.XII 22.XII 20.XII

4.I 5.I 3.I

11.I 12.I 10.I

18.I 19.I 17.I

25.I 26.I 24.I

Historyczne i filozoficzne aspekty techniki, S
prof. K. Kluszczyński, s. A2

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L1
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L2
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Jedn. ster. sys. mech. i ich prog., L3
dr inż. K. Suchenia, s. 101B

Język obcy,  Lek1  
mgr E. Szabat, MS Teams

Język obcy,  Lek2  
mgr E. Szabat, MS Teams


